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Projet 8 - Projet 08 - SERVO / Testeur de servo-moteur de 
modélisme. 

Projet : IUT6 

Info : [DIV608] 

Révision : 1 du 25 février 2011 

Révision : 2 du 6 mars 2011 

 

 

Figure 8.1. Vue de carte électronique (images-maquettes\SERVO1-22.jpg). 

8.1 Liste des documents 
- Désignation des composants 

- Prix du montage. 

- Schéma électronique. 

- Circuit imprimé coté cuivre. 

- Circuit imprimé coté composants. 

- Implantation des composants. 

- Documentations des composants. 
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8.2 Désignation des composants 
Tableau 8.1. Liste de composants (projets-iut6.xls / XXX). 

N° Quantité Référence Désignation PCB Footprint 
1 1 B1 CATHODE EMBASE 
2 1 B2 ANODE EMBASE 
3 1 B3 DRAIN EMBASE 
4 1 B4 SOURCE EMBASE 
5 1 B5 +15V EMBASE 
6 1 B6 GND EMBASE 

8.3 Composants annexes 

 

 

Figure 8.2. Connecteurs débrochable Weidmüller (Weid-m.jpg & Weid-f.jpg). 

 



5

5

4

4

3

3

2

2

1

1

D D

C C

B B

A A

Projet IUT6 / [DIV608] / SERVO /  SERVO1 2

Testeur de servo-moteur

A

1 1Sunday, March 06, 2011

Auteur : Thierry LEQUEU

Title

Size Document Number Rev

Date: Sheet of

+5V

+5V
+5V

+5V

R1
1.5k
RC04L

D2
2mA
LED03

C5

10nF
CK06L

JP2

SERVO
03PL1

1
2
3

C1
100nF
CK06L

+ C2
220uF 10V FC
RADIAL08

1
2

C3
100nF
CK06L

C6
100nF
CK06L

R11
470
RAJ1

1
3

2

JP3

PB6
02PL2

1
2

R3
470
RAJ1

1
3

2

R2

1k
RC04L

VIS1

VISSERIE
M3

11

VIS2

VISSERIE
M3

11

+

-
U1B
LM324

5

6
7

4
11

+

-

U1A
LM324

3

2
1

4
11

+

-

U1D
LM324

12

13
14

4
11

+

-

U1C
LM324

10

9
8

4
11

JP1

ALIM +5V
02PL2

1
2

C4
100nF
CK06L

R8
220k
RC04L

R5
220k
RC04L

D1
11DQ04
DO41

D3
1N4148
DO35L

R4

220k
RC04L

R6

47k
RC04L

C7
100nF
CK06L

R7

47k
RC04L

R10

39k
RC04L

R9

470k
RC04L










