Jeu de lumiere

Etudes et realisations

VIEIRA DUSSOT P2

2eme Année GEll M Legueu
2011/2013 M Gliksohn




I-Présentation du projet

I-Etude théorique

lI-Réalisation et Programmation

Conclusion



I-Présentation du projet

Cahier des charges

Pour pouvoir gérer la lumiere des spots en fonction de 'amplitude du son
délivré par la musique la carte électronique devra réaliser plusieurs
fonctions :

Utiliser un micro-contréleur afin d'utiliser notre programme

Un microphone pour réagir aux bruifs

Amplifier et traiter le signal pour le micro-contréleur

Alimentation 12V/5V



Entrée audio
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II-Efude théorique

ATmega 8535
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A notre disposition pour ce projet :

4 Ports de 8 Broches paramétrables
Convertisseur analogique numérique (CAN)



Microphone

Choix d'un microphone a électret :

b
.

Peu couteux pour un microphone de type Electret
Rapide

Mise en ceuvre simple



llI-Réalisation et programmation

Analyse fonctionnel et structurel du
systeme
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Alimentation 12V/5V
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Alimentation d découpage étudié en Etudes et Réalisation en semestre 2



Microphone
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Atmega 8535
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Utilisation du PORT A pour la Conversion Analogique Numériques et la
commande des spots

Broches [37..40] => Commande des spofts

Broche 33 ef 31 => Envoi du signal dans le CAN
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Programmation
Ordinogramme

i Debut )

Start Conversion
ADCERAB=1

JHum = ADCW ;
Tension = (TMum*2.5)/256 ;

PORTA = 000001000 ;

o

PORTA = ObO01100 ;

PORTA = Ob00001110

©>

PORTA = 000001111 ;

= ey
ol e

SprintfiChainsTension, « Tension %2f W » Tension) ;




Configuration de I'Atmega 8535

Initialisation de I'ATmega

void brdlnit(void)

{

DDRA=0x3F;
ADMUX=0b11000111;
ADSRA=0b10101110;
SFIOR=0;

}

Variables:

char ChaineTension[17]
int Tnum;
float Tension;

7

4444442 [4d44q |4

40
PED (KCK/TO) - - PAD (ADCD) Fmm—
PB1 (T1) PAT (ADCT) Fm—
PB2 (INTZ/AIND) - PAZ (ADC2) F7—
PB3 (OCO/AINT) - PA3 (ADCY) Fmm—
FE4 (55 P4 (ADCH) Fmm—
PEE (MOSH PAE (ADCE) Fm—
PBES (MIS0) PAS (ADCE) Fmr—
PBT (SCK} PAT (ADCT) ——
- 32
RESET AREF far—
VCE AGND ag—
GND AVCC ——
ATAL2 75
ATAL? PCT (TOSC2) Fog—

FCE (TOSC1) For—
PO (RD) PCE o
PD1 (TXD) e
PD2 {INTO) g
PO {INT1} FCZ o
FD4 (OC1E) PC1{SDA) For—
PDE (OC1A) PCO{SCL) ——
PDE {ICP1)
PDT (OC2)

Uz

ATmegaBRl5

-



Corps du programme

Conversion Analogiqgue Numérique: Commande des spots:
interrupt [ADC_INT] void Interruption (void); if(Tension>0)
{
ADCSRA.6=1; PORTA=0b00001000;
do{} }
while (ADCSRA.4==0);
TNnum=ADCW;

Tension=((Tnum®*2,56)/256);



Planning final

Cahier des charges et planning

Etude de la carte et des diffé rentes parties

Fabrication de 1a rampe de spots

Elaboration de la carte alimentation

Elaboration de a carte de commande des spots

Elaboration de la carte du microphone

Programmation et assemblaze des cartes et résolution

des problémes
Eédaction du dossier

Femize du dossier

Oral

- Planning prévisiontel - Planning réel - Pénode de vacances




Conclusion

Le projet respecte le cahier des charges

Expérience sur I'étude d'un projet

Au terme du projet, le systeme fonctionne



Mercl de votre attention
Questions ¢




