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Infroduction

» Nous devons réaliser un projet en étude et réalisation. Parmi les sujets
proposes, notre choix s'est tourné vers |I'éclairage de vélo.
Notre objectif est de proposer un systeme d’'éclairage autonome
homologué.




Présentation du projet

» Créer un systeme d’éclairage et de signalisafion alimenté par batterie
pour vélo.

» Cahier des Charges :

» Conception des feux

» Conception de la carte d'alimentation

» Conception de la partie commande
» |nstallation du dispositif sur le vélo

» Programmation du microcontroleur




Présentation du projet

» Schéma fonctionnel du projet:

Autorisation
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Présentation du Projet

» Planning:

Tache/Semaine

Tests et création des
feux

46

Tests et création de la
carte d'alimentation

Programmation du
microcontréleur

Test général

Installation du
dispositif sur le vélo

Rédaction du rapport

Préparation de la
soutenance
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Eclairage du Vélo
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» Alimentation : 12 V

» 5 LEDs /1 Résistance

» Alimentation de chaque ligne : 12V / 2mA
» U=Rx| — R=U/l - R=(2/0,2) = 100 Ohm
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Partie électronigue

» Sources d’'énergie




Partie électronigue — Batterie 12V-2,3 Ah
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Partie électronique - Dynamo

Ch1 Fréquence
I 48.55 Hz

: 1 3.22V

Ch1 Max
3.54V

W 1 Ch efficace
1.90 V

“M4.00ms A Chi 7 20.0mV
+> -1,20000ms

7 Oct 2014
15:50:00




Partie électronigue

» Carte électronique




» Transforme une tension alternative en
tension continue et la lisse

» Régule une tension de 12V afin
d’'avoir 5V en sortie

» Partie Commande




Carte électronigue

= Boutons
= Boutons poussoirs

®» Résjistances

g,]‘,: - ) -
3 | » Partie éclairage
®» Commutateur

» Sortie vers les différents feux




Programmation du microcontroleur

PDIP
» Presentation de I'Atmega: \__J
(XCK/TO) PBO ] 1 40 |1 PAO (ADCO)
= Microconiroleur d’'Atmel (T1) PB1 O 2 39 1 PA1 (ADCY)
(INT2/AINO) PB2 ] 3 38 [0 PA2 (ADC2)
: 4 (OCO/AIN1) PB3 ] 4 37 [0 PA3 (ADC3)
» 40 pins dont 32 regroupes en 4 =2 pes ] 5 s b Bk (ADcA
ports (MOSI) PB5 ] 6 35 [0 PA5 (ADC5)
(MISO) PB6 ] 7 34 O Pas (ADCS)
» 8 attribues a I'alimentation et la (SCK) PB7 ] 8 33 D PA7 (ADC7)
RESET o 9 32 [0 AREF
Masse VCC ] 10 31 B2 GND
GND ] 11 30 O AVCC
XTAL2 ] 12 29 [0 PC7 (TOSC2)
XTAL1 ] 13 28 1 PC6 (TOSC1)
(RXD) PDO ] 14 27 |1 PC5
(TXD) PD1 ] 185 26 [ PcC4
(INTO) PD2 ] 18 25 |1 PC3
(INT1) PD3 ] 17 24 |1 PC2
(OC1B) PD4 ] 18 23 O PC1 (SDA)
(OC1A) PD5 ] 19 22 O PCO (SCL)
(ICP1) PD6 ] 20 21 [0 PD7 (OC2)




» | enfrée numérique

» 3 sorfies numeériques

» 3 enfrées analogiques

» Variables utilisés dans le programme

Programmation du microcontroleur

/4 Entréss anzlogigques :

fdefine ADC VREF TYPE 0x00

tdefine MesBat 0 // Normalemsnt sntrés N°0
tdefine MesDyn 1 // Normslsment entrés N°1
/7 Entréss numerigues :

gdefine BP1l PIND.O

// Sorties numérigues :

gdefine DynToBat PORTA.3

gdefine Alim PORTA. 4

gdefine LEDIN PORTA.S

Af Declare vour globsl wvarizshles hers
vold main(void)
{
Af Declare vour logsl wvarisblss hers
int j=0;
float fkat, £dyn;
unaigned int ibkat, idyn;
unaigned char TensionBat[Z20], TensionDyn[z20];



Programmation du microcontroleur

A¢ Imput//Output Ports initizlizstion
A4 Port A initislizs

» Configuro’rion des ports /# Funs7=In Funcé=Out Func5=Ou

A4 State?=T Stateé=0 5t

rr
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Iy or
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Steld=0 StateZ=T Stastel=T Statsl=I

BORTRE=02x00;
DDRBE=0xTE;

A4 Port B initizlizatio
A4 Fune?=In Funcé=In FuncS=In Func<4=In Func3=In FuncZ=In Funcl=In Funz0=In

A State?=T Statebé=T States5=T State4=T Stated=T States=T Statel=T Statel=I

8

BORTEB=0x00;
DDRB=0x00;

A4 Port O initizlization
A4 Fune?=In Funcé=In FuncS=In Func<4=In Func3=In FuncZ=In Funcl=In Funz0=In

A4 State?=T Stateé=T StateS5=T State4=T Stated=T States=T Statel=T Statel=T

BORTC=0x00;
DDRC=0x007

A4 Port I} ipnitislization
A4 Fune?=In Funcé=In FuncS=In Func<4=In Func3=In FuncZ=In Funcl=In Funz0=In

A State?=T Statebé=T States5=T State4=T Stated=T States=T Statel=T Statel=I

BORTD=02x00;
DDRD=0x007

Func£=0Out Func3=tut FuncfZ=In Funcl=In Funci0=In
—
e



Programmation du microcontroleur

Ad Analog Comparator initislizstion

Ad Analog Comparator: Off

Ad Anslog Comparstor Input Capture by Timer//Counter 1: OffF
A4 Anslog Comparator Output: Off

ACER=0x20;

» Phase d'initialisation P TOR=0R00:

A4 AN initizlizstian

A4 ADD Clock fregquencoy: 125,000 kHz
A4 ADD Valtsge Refersncos: AREF pin
A4 ADC High Spesd Mode: Off

A4 ADC Aute Trigger Sourge: Fres Running
ADMITH=2DC WVREF TYPE;

ADCESRA=0x87;

SFICRE=0x0F;

A4 LCD module initislizstion

led initi{le);

led putsf("Bonjour™);

lod gotoxy (0,00, AAx.v
A/Masurer ls tension de ls batterie su démasrrage
ibat = read adc (MesBat);

» Phase de démarrage du fbat = (fleat)ibawtats/1024;

delay ms{(Z000);

programme 1f { feam > 10)

{
lod putsf ("Batterie assez chargé, démarrage effectuge™);
1
aelas
{
led _putsf ("Batterie faible, extinction de 1'écran™);
1

delay ms{(Z000);



Programmation du microcontroleur

while (1)
N\ ’o o . {

» Boucle « tfant que » a I"'Infinie //TEST AFFICHAGE INCREMENTATION 5

A7 sprintf{TensionBst, "Bonjour — § = 8d",.5);

®» Mesure des differentes tensions  |1sd_gotoxy 0.0 //x.y

l:@_putfffbnfianﬂst?; w4

ibat = read adc({MesBat); //mesure de lz ternsion batteris

idyn = read adc({MesDyn); //mesurese tension dynamo

ipan = read adc{MesSol); //mesure tension panneau solaire

if(BE1==0)
{
» Condifion du Bouton Poussoir 1+t

delay ms(500);
» Affichage des deux tentions }
if{j>=2)

{

=1
}




Programmation du microcontroleur

FiéMasure Tension Batteris
iF (j==1)

{
led clearxi);

led gotoxy(0,0);

led putsf("batterie™);

fbat = {(float)ikat*2*5/1024; //valeur de lz tension réelle, czslcul forcé en float

» MeSUre de |O TenSion de |O sprintf (TensionBat, "%4 . 3L", kkbat) ;

led gotoxyid,1);

bOTTerie eT OffiChOge led puts(TensionBat); /son affiche la valeur de k

delay ms({50);
1

AdMesure Tension dynamo
if{j==2)
{
led _clear();
. led gotoxy(0,0);
» Mesure de |a tension de la led putss (dynsme ") ;
fdyn = (float)idyn*zZ*5/1024; /S/valeur de lz tension réslls

dynOmO eT Condifion de sprintf (TensionDyn, "%4.3£", £dyn) ;

M ln:d_gntnx],rl:l'_'lri:l ;
reChOrge de |O bOTTerle lcd_putsl:TensinnD],mll; Fldon affichae la waleur de k
delay ms{50);
}
if (fbat<=10)

{
DynToBat = 1; //recharger batteris

LEDIN = 1; /S /buzzer =n marche pendsnt Z=

delay ms{500);

Buzzer = 0; // eteindrs buzzsr
}

elae //Ssinon ne rien faires
{

DynToBat = 0;




Conclusion

» [Fclairage » Typon

» Vélo » Transistors
» Aufonome » Diodes
» [ED » C

» Dynamo

®» Batterie

» Régulateur

» Hacheur BOOST
» Carte électronique
®» Programmation

» Atmega 8535




Merci de voire attention, avez-vous
des questions ¢
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