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i Semmaire

Introduction

1. Présentation du sujet

2. Présentation du materiel
3. Mise en csuvre
Planning final

Conclusion
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 Comprendre et s'adapter au systeme deja en
place.

e Gerer un allumage progressif des feux de stop
en fonction de la pression sur la pedale de frein.

e Geérer un allumage progressif des feux de stop
en fonction de la lumiere ambiante.



 FP1 : Récupérer la tension issue de la pédale
de frein.
 FP2 : Récupérer la tension issue du Luxmetre.
 FP3 : Récuperer les informations venant du
boitier de commande.
* FP4 : Traitement des données.
« FP5 : Commande des lampes.
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Semaine

10 H 12 13

14

Définition du projet

Découverte de la maguetie

Recherche de documeniation sur les
capteurs utilisés

Gestion des feux de stop progressifs

Gestions des feux avants progressifs

Gestion des clignotants et feux de

détresse

Implantation de la carte programmée

surle kart

Tests et validations

Elaboration du rapport

Remise du rapport

Soutenance orale

- Planning previsionnel
[ Pranning réel
[ ] vacances




 Un circuit de
regulation de
tension.

Un ATMega8535.

*Des transistors
MOSFET de type
L2203N.




» Alimentation a découpage : regulation de tension
gui cree une tension de 5V a partir d'une tension

comprise entre 7 et 35V.

LM 2574




* Microcontroleur de type
Atmega8535.

4 ports paralleles.

« Grand nombre de fonctions
Incluses : interruptions,
convertisseurs, genéerateurs
de signaux... etc.
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A quoi servent les transistors ?

\ E lampe Transistors MOSFET
o De type L2203N

ATMega G MOSFET

Signal MLI | 2203N

N\N\




L 2. Présentation dupmateriel

Pédale de frein Luxmeétre

Délivre une tension Délivre une tension

Comprise entre 0O Comprise entre 0O
et 4,22V. et S5V.
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* Probleme détecte : non linéarité des lampes !

* Faire un test de caracteristique pour les lampes a
LED.
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La MLI : Modulation Largeur d’Impulsion

* Fonction interne de 'ATMega8535.

* Permet de changer le rapport cyclique d'une signal
pour en modifier sa valeur moyenne.
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3 Vliseienieuvie
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Le test de caractérisation des lampes :

 Mise a l'écart de |la
lumiere ambiante
pour ne garder que
celle des lampes :
« boite noire ».
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Protocole de test

* Implanter programme de test
MLI dans les microprocesseur.

e Faire varier la valeur de MLI de
sortie.

» Relever la valeur indiquée par
le Luxmétre pour chaque valeur
de MLI.

* Tracer la courbe
caractéristique.

L ire et stocker la valeur du
Port C.
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Résultat
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A MLI = a * sortiecapteurfrein + 25
185 T
a (coefficient directeur de la droite)
25 =
| » Sortiecapteurfrein
g 431

A partir de la courbe
obtenue, on isole la
partie lineaire.

 On met en place
I'equation :

185—25
511

e La linéarisation est
terminée.

MLI =

X sortiecapteurfrein+25
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Etude terminée : début de la
programmation.

1ére tache : la conversion
numerique analogique.

Fonction interne de
I'’ATMega8535.

Initialisation du registre ADMUX

Mise en marche de la conversion

Conversion

En cours

Arrét de la conversion

Récupération du résultat

Fin
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On passe au programme
principal :

* Réles : Organiser le
programme en appelant
une a une les différentes
sous fonctions.

Tensf <— Conversion(Frein):
Tensl -«— Conversion(Lux) ;

Feuxavant(Tensl) ;

Feuxarriere(Tensf) ;

Clignotants() ;
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roisement ou
Plein ou
Pasition

Allumer les feux
temoins

Allumer les feux
De Stop en
Fonction Tensf

Appui sur la
Pedale

Warning

Clignotant

gauche

Complémenter |'état
Des clignotants

Clignotant

Allumer les feux
De Stop a
Plein regime

Fin

droit

Complémenter |'état
Des clignotants gauche

Complémenter |'état
Des clignotants droits

-

Attendre 500ms

Fin
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Définition du projet

10

1

12

13

14

Découverte de la magquette

Recherche de documentation sur les
capteurs utilisés

Gestion desfeux de stop progressfs

Gedions des feux avants progressifs

Gegtion des clignotants et feux de
détresse

Implantation de la carte programmée
sur le kart

Teds et validations

Elaboration du rapport

Remise du rapport

Soutenance orale
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Ce projet nous a eté benéfique tant sur le plan de la
connaissance que sur celui du travail en equipe.

De plus il a été assez plaisant et interessant a mettre
en place.
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Merci de votre attention,

Avez vous des questions ?
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