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PLAN

1) Présentation du projet
2) Partie théorique

3) Reéalisation




1) Présentation du projet

Cahier des charges

Enjeu : création d'un systeme d'éclairage pour
un kart électrique

Contraintes :

1) Alimentation du microcontréleur

2) Alimentation de la carte électronique

3) Realisation du circuit de la commande

4) Programmation du microcontroleur

5) Gestion des differentes interrupteurs

contrélant les feux




Boitier de commande Systeme

Filote

Eclairage

Luminosité Intensite

Senkins eclairage avamt

Pédale | Intensité

de frein feux stop




2) Partie Theorique

Les Composants :

 La Lampe

e Le Transistor

* Le Microcontroleur ATMega 8535

e | 'alimentation 12/5 Volts

e | a photorésistance et le potentiometre



La Lampe

¢ | a puissance de 1
watt

¢ | 'alimentation de
12 Volts



Le transistor

Imax = 20 mA
V=0-5V

MOSFET : Metal Oxide Semiconducteur Field
Effet Transistor.




Patte da l ATHega
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Schema du tranS|stor MOSFET

« Commander les lampes par l'utilisation d'un
== microcontroleur ATMega 8535




Le microcontroleur ATMega

=+ ATMega 8535

--4 ports de 8 broches parametrables
» 3 sorties pouvant étre réglées en modulation de

== |argeur d'impulsion(MLI)

s s QS



L 'alimentation 12/5 Volts

Typical Application (siced Oupu Votage Versions

80V Mes #
Unregulated =8 :
OC Input

Hegulaled
Oufpud
0.54 Load

L_f'ur
T 12uf

Noti: Pin numbers @ 1or B-pe DIP package

L'alimentation a découpage basée sur un
regulateur LM2574




La photorésistance
¢ Commander les feux
de facon progressif

Le potentiometre

¢ Permettre de faire
varier l'intensité
lumineuse des feux
de stop




La maquette

~ "+ Un prototype basé sur une maquette en bois
.- Represente le chassis du kart sur lequel sera
__ fixe 10 lampes a l'avant et 10 lampes a l'arriere




* Un prototype de boitier de commandes




3) Realisation

e Entrée

e Sortie

* Alimentation a découpage

* Atmega 8535




Les entrees
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L'alimentation a decoupage
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L'Atmega 8535

(XCK/T0) PBO

(T1) PB1

(INT2/AINO) PB2

{Dcmmgé] PB3

(5%) PB4

PortB (MOSI) PBS5
(MISO) PBE

(SCK) PB7
RESET

VCC

GND

XTALZ
XTAL1
(RXD) PDO
(TXD) PD1
(INT() PD2
(INT1) PD3
(OC1B) PD4

(OC1A) PDS
e (ICP1) PD6
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PAD (ADCO)
PA1 (ADCY1)
PA2 (ADC2)
PA3 (ADC3)
PAd (ADCA4)
PAS (ADCS)
PAG (ADCS)
PA7 (ADCT7)
AREF

GND

AVCC

PCT (TOSC2
PC6 (TOSC1
PCS

PC4

PC3

PC2

PC1 (SDA)
PCO (SCL)
PD7 (OC2)

Port C
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Programmation

¢ Test des sorties ¢ Test des sorties
¢ Configurations de |'At- while(1) —
mega 8535 {
— delay(1000) :
- @& Configuration de la if (Lampe= =1)
fonction MLI Lampe=0
else Lampe=1 ;

¢ Programme principale




Configuration de I'Atmega

¢ |es ports

/Tnitialisation du port A
PORTA=0x00;
DDEA=0x00;

/Initialisation du port B
PORTE=0x00;
DDEB=0x0§;

/Tnitialisation du port C
PORTC=0x00;
DDEC=0x00;

/Tnitialisation du port D
PORTD=0x00;
DDED=0xFF;

¢ Fonction MLI

[Comptenr 0
TCCRO=0x00;
TCNTO=0x00;
OCRO=0x00;




Fonction MLI
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Ordinogramme




Planning Final

MN® Semaine

Choix du sujet

Cahier des charges

Recherche de solutions

Formation Orcad

Realisation du typon

Programmation

Test

Frototype

Redaction synthese

Remise du dossier

Oral

NP revisionnel N Vacance

T Réel




Conclusion
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