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Présentation du projet

~ Micro contrdleur AtMega8535

Alimentation continue 0/12V grace aux batteries du Kart

Etude de la carte réalisée précédemment

Realisation d’'un circuit de commande

Programmation du micro contréleur 1‘._* '

[

Interrupteur deux positions (manuel/automatique)
Interrupteur trois positions (repos/feux de position/feux de croisement)
Interrupteur trois positions (clignotant gauche/repos/clignotant droit

deux positions (repos/§7\7 ?
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Signalisation des commandes y
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eux de positon
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« Utilisation du logiciel de routage du typon Orcad Layout

. Cout et encombrement limités

 Le prix doit rester dans le budget accordé par I'lUT

« Utilisation du logiciel Code Vision AVR afin d'implanter notre programme dans le micro-contrdleur
AtMega8535 pour que celui-ci fonctionne en autonomie
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Adapter les 2 la carte a celle du boitier
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2. Etude théorique

Role des differents composant
~ dans le CI




Boitier de commande Systeme

Pilote Eclairage

Photodiode

Luminosite Intensite

ambiante P
eclairage avant

Potentiomeétre

Pedale Intensite

de frein
feux stop




Micro controleur AtMega8535




(XCK/T0) PBO
(T1) PB1

(INT2/AINO) PB2
(OCO/AIN1) PB3

(5S) PB4
(MOSI) PB5
(MISO) PB6
(SCK) PB7
RESET
VCC

GND

XTAL2
XTAL1
(RXD) PDO
(TXD) PD1
(INTO) PD2
(INT1) PD3
(OC1B) PD4
(OC1A) PD5
(ICP1) PD6

Do~ bhN-

PAO (ADCO)
PA1 (ADC1)
PA2 (ADC2)
PA3 (ADC3)
PA4 (ADCA4)
PA5 (ADCS5)
PAG (ADCS)
PA7 (ADC?7)
AREF

GND

AVCC

PC7 (TOSC2
PC6 (TOSCH1
PC5

PC4

PC3

PC2

PC1 (SDA)
PCO (SCL)
PD7 (OC2)
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B pa LM2574/
Unregulated g Regulated
DC Input LM2574HV Dutput

D500 L1

Motbe: Fin nurmioers &na for 8-pin DIP package.







Les capteurs

Photorésistance




Potentiometre mécanique '




Modifications apportées a la carte précedente

« Sur la carte de Cheikh Abba DIEME, il faut faire les modifications suivantes :

— |la sortie FEUX ROUGE ARRIERE PROGRESSIF est a connecter sur PB3 et non pas sur
PBO. Un strap est pour le moment réalisé nous

— le TIMER 1 (16 bits) est utilisé pour la base de temps (0,5 seconde).

— le TIMER 2 est utilise en PWM pour les FEUX AVANT PROGRESSIF, sortie PD7 (OC2).
— Dimension de la carte : 120 x180

— déplacer le boitier de commande plus proche du bord pour pouvoir le relier

— rapprocher le quartz de I'ATMega8535. Les composants doivent étre placés de telle
sorte qu'on puisse avoir des connections les plus courtes possibles afin de pouvoir limiter
les problemes de compatibilité électron_qagﬁétic'm_,g.

— bien aligner les transistors
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3. Realisation et differentes
ications - tests




Maquettes de test




Connecteur de programmation




Boitier de commande

i

— Alimentation générale ON/OFF

il 7

— Un bouton trois positions commandant ki
les clignotants gauche et droite (avec une
position repos).

— Une commande pour des warnings.

- La commande de marche arriere sera
simulée par un interrupteur

— Le choix du mode d'éclairage :
automatique/manuel.

— La mise en marche des feux de position. |
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Flanning prévisionnel

Flanning réel

Vacances et jours fériés
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Recherche d'informations

Elaboration du cahier des
:harge et du planning

Recherche de solutions
Test et verification
Rédaction du document

de synthése

Essai du prototype
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