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1. Presentation du projet

e Un besoin: Obtenir des informations sur le véhicule en

fonctionnement

e Une solution : L'afficheur




2. Cahier des charges

Vitesse :>
Tension :>
Température :>

Module d'affichage




2. Cahier des charges

Contraintes :

« Adaptable sur un support restreint

« Résistant aux contraintes liees au Kart :
- Etanchéité
> Vibrations

« Composants imposés : Afficheur et microcontroleur.

« Budget maximum de 50 euros
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3. Planning
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Decowverte sujet

Comprehension swujet

Calder des charges

Etudes solutions

Choix conyposants

II-.

Emde composants

Etude programmation

Fealisation tvpon et
routage

Reéalisation carte

Programumation

Tests

Réadaction dossier

Preparation oranx

Chranass

* Enrouge, le
planning

prévisionnel.

« En Vert, le

planning réel.

e Le
représente les

vacances.




4. Analyse fonctionnelle

1. Ancien projet

Entree mesure
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4. Analyse fonctionnelle

2. Le boitier

 Robuste

« Etanche

 Dimensions restreintes : 80mm*130mMm*35mm

 Facilement démontable




4. Analyse fonctionnelle

3. Alimentation de la carte : le TRACOPOWER Tel2-4811

THACO‘
POWER

TEL 2-4811_
0942 c@;g |

» Large plage de tension en entrée (36V-75V)

» Convertisseur abaisseur continu 2W, sortie 5V

» Rendement élevé de 73%




4. Analyse fonctionnelle

4. Afficheur : MC1604C EVERBOUQUET INTERNATIONAL

* 4 lignes de 16 caracteres
» Reétro-éclairage

» Programmation simplificée
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4. Analyse fonctionnelle

4. Capteur de température : LM75 en 12C

» Plage d'utilisation en température : -25°C a 100°C

« Connexion I2C (bus série synchrone) vers le microcontroleur
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4. Analyse fonctionnelle

5. Capteur de vitesse : Capteur a lame souple aimantée

B
Capteur de
R vitesse
10K '/
JEZ
Vers le 1
) —ft
microcontroleur
HEADER 2
F A7 02P2

 Robuste, étanche

« Comportement d'un interrupteur (gachette : aimant)
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4. Analyse fonctionnelle

5. Capteur de tension : Pont diviseur amélioré

Entrée Ve (tension batteries)

& B
D4 R4
A 100k
i - D041 prons BN
Sortie Vs = . :
(vers microcontroleur) J: 100nF D3 RS R+ R4
CKOE M 14007 Tk
D041
Iy

* Mesure de grande tension

* Protection de I'électronique embarquée
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4. Analyse fonctionnelle

5. Gestion et acquisition des données : Atmega 8535

Facilité de programmation
Logiciel dédie : CodeVision AVR

Prix modeste

Nombreuses fonctionnalités :
> C.A.N.
Liaison 12C

Entrées d'interruptions

A\

Atmega 8535 standard

A\

A\

Timers

A4

Possibilité de piloter un LCD
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4. Analyse fonctionnelle

5. Cable de liaison : Cable multibrin

 Robuste
« Etanche
» Souple
« Composé de 14 fils tressés par paires
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4. Analyse fonctionnelle

Schéma fonctionnel niveau 2 :

Température
en °C
Température du moteur @ Capteur de température

Signal
analogique  gjgng Port B
numeérique
Tension des
tteri
batteries Port A (CAN) Port C
Tension de :> Pont diviseur de @ :> A TS
Charge batterie tension TSR e Données LCD
Signal Tension divisée numeériques
analogique

Signal Port D
créneau (INTO)

Rotation de

I'axe des roues

Vitesse du Kart @ Capteur de vitesse
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5. Reéalisation

1. Typon : Capteur vitesse

Alimentation carte
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Isation

5. Reéal

2. Routage:
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3. Assemblage :

5. Reéalisation

i Tepr = +31.8°C
 Batterie = 182
Ubat = 49.3 U
U =8.8 Kn-h
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5. Réalisation

4. Programmation :

Mise en place de la communication 12C pour le capteur de température

Utilisation d'une entrée CAN pour le capteur de tension

Initialisation de la communication entre microcontroleur et afficheur LCD

Mise en place de la mesure de vitesse
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6. Tests et validations

1. Capteur de tension :
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6. Tests et validations

2. Capteur de vitesse :

\
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-3
Batterie= 39
ljbat=451? U
U= 0
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6. Tests et validations

3. Capteur de température :

M Pos: <8000 55 CH1

quﬁyage
+

Lirnite Bande

100MHz

Yolts/div

Sonde
1%
Tension
Irvverser
CHZ 200 W00 CHZ 7 780V
T=dur=~10 1554 «10Hz

Signal SDL (synchronisation)
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6. Tests et validations

Accepté

Refusé
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/. Ameéliorations futures

* Nouveau boitier
* Modification capteur de température

* |ntégration chronometre
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8. Conclusion

Difficultés rencontrées :
Budget

Programmation

Y

A\

A\

Typon

Projet mené a terme, fonctionnel, répondant au cahier

des charges.
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vous des questions ?

Avez
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