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1. Cahier des charges

2. Planning _

3. Etude du panneau solaire et de la batterie
4. Etude du hacheur BOOST

5. Choix des composants
6. Réalisation du chargeur

7. ATMEGA 8535 ...
- 8. Mesurage et Affichage de tension et de courant
9. Amélioration du chargeur .




Panneau photovoltaique
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Deux batteries de 12V

Realisation d’un chargeur a partir d’'un panneau
olaire pour deux batteries de 12V
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Pour quelles ralsons faut 11 mesurer la tensmn et le courant7 A
, Comment fa1re7 Convert1sseur Analog1que Num rique de ATMEGA8535

(XCK/TO) PBO
(T1) PB1
(INT2/AIND) P82
(OCOVAINYT) PB3
(55) PB4
(MOSI) P8BS
(MISO) PB6
(SCK) P87
RESET

PAD (ADCO)
PAY (ADCY)
PA2 (ADC2)
PA3 (ADC3J)
PA4 (ADCA4)
PAS (ADCS)
PAS (ADCS)
PAT (ADCY)
AREF

GND

AVCC

PC7 (TOSC2)
PCE (TOSCHY)
PCS

PC4

PC3

PC2
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vCC

GND

XTAL2
XTALY
(RXD) PDO
(TXD) PO
(INTO) PD2
(INT1) PD3
(OC18) PD4
(OC1A) PDS
(ICP1) PD6
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Carte AT8535

Un micro-controleur ATMEGA 8535

Un afficheur LCD 16 * 4
Un connecteur SP1
Un connecteur qui relie les ports A
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Vbat.max
Vbat.reel. max R3+ R4

Donc R3
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Pont de diviseur de tension




 Mesurage et affichage de tension et de courant

1=0; //on nitialise la valeur de 1
for (j=0;)<20,j++) // pour diminuer les erreurs, on fait répéter cette boucle 20 fois

1

1=1+read adc(4); // onutilise le port ADC4 pour la conversion.

i

| -1 =1/20;// on calcul la valeur moyenne de 1

// on converti 1 en une valeur numeérique

Vbat = ((unsigned long)1 * 280 /1023);

v e e TR e L e \

/fon affiche cette valeur

sprintf (tampon, “Vbat = %2u.%1u V™, Vbat/10, Vbat%10);

led gotoxy(0,1);

led puts(tampon);
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. Pont de diviseur de tension

Vpan.max _
Vpan.reel max RI+R2
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e,‘ur.ge et af
Tensmn du panneau .
. ~ while(1)

1

k =0: // on inmtialise la valeur de k

for (j=0;)<20,)++) // pour diminuer les erreurs, on fait répéter cette boucle 20 fois

1

k =k +read adc(4); // on utilise le ADC4 pour la conversion.

i

-~k =k/20;// on calcule la valeur moyenne de 1
' i // on converti 1 en valeur réelle

. “7—.‘"’"*Q"'r“?'.“ﬁ'.":li"-.,‘wm.f'mwm’TW‘“W""V“_L“’C‘V“m"'."r.*.‘.“—"vv -y > VTETON T YN S

~ Vpan = ((unsigned long)k* 170 /1023);
/fon affiche cette valeur
sprintf (tampon, “Vpan = %2u.%1u V7, Vpan/10, Vpan?10):

 led_gotoxy(0,1);
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e et afc lage de tension et de courant

. :Courant du panneau

while (1) |
{
1=0; //on mmitialise la valeur de |

for (j=0;j<20,j++) // pour diminuer les erreurs, on fait répéter cette boucle 20 fois =

d

I =1+read adc(4); // on utilise le ADC4 pour la conversion.

h

1 =1/20;// on calcule la valeur moyenne de 1

// on converti | en valeur réelle
 Ipan = ((float)(1-512)/6.656) -
- //on affiche cette valeur
. : sprintf (tampon, “Ipan = %2u.%1lu V™, Ipan/10, Ipan%10):
' led ~gotoxy(0,1);

led puts(tampon);
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= ' =256 55 Vpan
= s o panneau solaire if (p > p0)

1f (m<m_max)

ITTULLLE

IOOQOOOOQOQOOOOOOOO

if (m<102) m=102;
OCR1AL=m;
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ATMEGA 8535

Courant

Amélioration  Capteur de courant LED  Connecteur
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'MLI  Comparaison de puissance
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