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Introduction

Gestion de l'éclairage a

« Batterie 9V
 Panneau solaire
 Dynamo

« ATMega8535




Presentation du projet

* Reprise de 2 projets existants
 Rendre le systeme autonome
 Encombrement et cout reduit



Presentation du projet

Utilisations de differentes sources
« Batterie 9V
 Panneau solaire
 Dynamo

Gestion par ATMega8535
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Presentation du projet

Planning
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Partie electronique

Etude des différentes sources d'énergies

Etude du panneau solaire
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Partie electronique

Etude des différentes sources d'énergies

« Etude de la dynamo

&I11 Fréquence
~o . 33.80Hz

it bl Ch1 Ampl
3.920V
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Partie electronique

Etude des différentes sources d'énergies

« Etude de la batterie

Tension U (V) en fonction du Temps (min)
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Partie electronique

Définitions des besoins de la carte
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Partie electronique

Définitions des besoins de la carte
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Partie electronique

Définitions des besoins de la carte

Fanneau solaire

Mesure panneau

Hacheur Buck

Autorisation

Font diviseur

Bouton

Port divisewr -

Mesure Batterie

Hacheur Boost

Mesure Dynamo

Dynamo Font redresseur
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Partie electronique

realisation du schéma électrique sous Orcad

 Alimentation
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Partie electronique

realisation du schéma électrique sous Orcad

 Dynamo
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Partie electronique

realisation du schéma électrique sous Orcad

e Panneau solaire
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Partie electronique

realisation du schéma électrique sous Orcad
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Partie programmation
Présentation de 'ATMEGAB8535

(XCK/TO) PBO
(T1) PB1
(INT2/AINO) PB2
(OCO/AINT) PB3
(SS) PB4
(MOSI) PB5
(MISO) PR&
(SCK) PBY
RESET

WCC

GND

XTAL2

XTAL1

(RXD) PDO
(TXD) PD1
(INTO) PD2
(INT1) PD3
(OC1B) PDA
(OC1A) PD5
(ICP1) PD6

(ADCO)

PC7 (TOSC2)
PC6 (TOSCT)
PC5

PCA4

PC3

PC2

PC1 (SDA)
PCO (SCL)
PD7 (OC2)
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Partie programmation

Explications du programme

e | es entrées / sorties

Ff Entrées analogidques :
fdefine ADC VREF_TYPE 0x00

#define MesBat 0 FF Normalement entrée N°0

fdefine Mes2ol 1 SF Normalement entrée

fdefine MesDyn Z FF Normalement entrée N°Z2 L 3 entrées a nalog iq ueS

Ff Entrées numéridques :

gisfine BBl PIND.D * 1 entrée numerique
A . 3 sorties

fdefine Alim PORTA ¢
fdefine Buzzer PORTA. L
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Partie programmation

Explications du programme

 Au demarrage

e [nitialisation LCD et ADC

e Mesure de la tension de la
batterie

ADMUR=ADC WVREF TYPE;

« Affichage sur l'ecran LCD
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Partie programmation

Explications du programme

« Début de la boucle

e Mesure des tensions
analogiques

* Appuie sur BP1

* |ncrémentation de « | »
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Partie programmation

Explications du programme

onversion et affichage
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Partie programmation

Explications du programme

e Traitement des données

« Charger la batterie
 Activer le buzzer

« Couper l'alimentation
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Conclusion

e Sujet complet
 Complexité

* Association electronique analog
numerique

e Organisation
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