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1. Présentation du projet
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2. Cahier des charges

Tipe d'affichage souhaité swr Uaffichewr LCD de la carte n°l:

S0 m

lignel Borne de Depart
ligne2 Epreuve du 50 m DA
ligne3 Tempo = xxx
lignel4 Var = {81/}

Tipe d'affichage souhaire swr 'affichewr LCD de la carte n°2:

lignel Borne d'Arrivee
ligne2 Kart 1 =xxxx"
ligne3 Kart 2= xx"xx"
ligned Record = xx'xx"

borne d'arrivée
carte n"2




Capteurs Capteurs

Détection du

' Passage du karting

E I karling karting 1:
,_:mﬂ\ K,.r’/fr_
Cartede 5% [ Carte de
détec‘tiﬂn Flllix'«illrl R =il ain | détectiﬂn
T5V T Carte de Carte de T 5\ T
oV communication communication gy
Alimentaticn (Depart) (Arrivé) N Alimentation

Batterie 12V Ecran LCD Battarie
i ] Ecran LCD ek
I | I B 12V



3. Planning prévisionnel et réel

Semaine 34|56 ] T ] e]9j10f[1]42]13

Décowverte du projet : - :

Rensegnerment sur les modules il P P P P P P P P P En bleu ou la lettre P : Prévision.
EM R|R | |

Ranssgnement sur | I | En violet ou la lettre R : Réal.
[ATmega8535 R R ! !

Etablissement du cahier des ebil] B | |

charges R | R | |

Programmation de P | Monste det Romain P2.
[ATmegads3s 20 1 | - e ———
i i :: i Bouquet Romain P2.

Communscation sans fils

Amelioration du programime

Test et vabdation du proget
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Etablissement du dossier
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Configuration de la carte
I'"ATmeqa8535

(XCK/TOD) PBO
(T1) PE1
(INTZ2/AINO) PB2
(OCO/AINT) PB3
(S5) PB4
(MOSI) PBES
(MISO) PB&
(SCK) PE7
RESET

VCC

GND

XTALZ

XTALT

(RXD) PDO
(TXD) PDA1
(INTO) PD2
(INT1) PD3
(OC1B) PD4
(OC1A) PD5
(ICP1) PD&
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PAO (ADCO)
PA1 (ADC1)
PA2 (ADC2)
PA3 (ADC3)
PA4 (ADC4)
PA5 (ADCS5)
PAG (ADCE)
PA7 (ADCT)
AREF

GND

AVCC

PC7 (TOSC2)
PCE (TOSC1)
PC5

PCA4

PC3

PC2

PC1 (SDA)
PCO (SCL)
PD7 (OC2)
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File Help

USART | Analog Comparator | ADC | 5P

| twie | 2wie(20]
] Bit-Banged ] Project Information
Parts ] External IRQ ] Timers

Chip:  |ATmegaB535 -
Clock: {16.,000000 2 kHz

™ Check Beset Source
Frogram Type:
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2c | 1wie | 2wie(20)
LCD ] Bit-Banged ] Project Information
Chip ] Parts ] External IRO ] Timers

USART l.-’-‘-.nalug Eompalatur] ADC ] 5P

v Becerver

[ R Intemupt

[ T Interupt

9600
Baud Rate Eror: 0,27

Baud rate: - [ x2

Communication Parameters:

|8 Data, 1 Stop, Mo Parity j
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b ode: |.-’-‘n.synchmn0us
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File Help
LCD ] Bit-B anged ] Praoject Information
|2C 1 'wire ] 2wire [1I20)
US4AT | Analog Comparator | ADC | SPI
Chip ] Ports ] External IRG ] Timers
Chip:
Clock: |16,000000 tHz
[ Check Beset Source
Program Type:
|.-'1'n.p|:||ic:alinn ﬂ
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iz | twie | 2wiepa |
USART | Analog Comparater | 4DC | SPI |
Chip ] Parts ] External IRQ ] Timers ]
LCD ] Bit-B anged ] Project Information ]

LCD Port:

e ~

Chars./Line: |16«

FPORT Bit0- RS [LCD Pin 4]
PORT Bit1-RD [LCD Pin 5)
FORT Bit 2- EM [LCD Pin 6]
PORT Bit 3 - Free

FORT Bit 4 - DE4 [LCD Fin 11]
PORT Bit 5 - DBS (LCD Pin 12)
FORT Bit & - DEE [LCD Fin 13]
FORT Bit 7 - DEY [LCD Fin 14]
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LCD ] Bit-Banged ] Project Information
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USART | Analog Comparator | ADC | 5P
Chip Ports Extemal IRQ ] Tirmers

I Port B ] Port C ] Port D ]

Data Direction

Pullup/Output % alue

BitO In T EitD
Bit1 In T Bit1
Bit2 In T Bit2
Bit3 In T Bit3
Bitd In T Bit4
Bit5 In T/ BitS
BitE _In T Bit6
Bit 7 In T Bit?
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LCD ] Bit-Bangedl Project Information
22 | twie | 2wie(2g)

USART | Analog Comparator | ADC | SPI
Forts

Chip Ewtermal IR ] Timers

Paort 4 ¢ I Part C ] Part D ]
Data Cirection PullupdOutput Yalue
Bit 0 T EitO
Bit 1 Bit 1
Bit 2 Bit 2
Bit 2
Bit 4
Bit5
Bit&
Bit 7

Bit 3
Bit 4
Bit5
Bit B
Bit 7

|
|
|
|

File Help
USART | Analog Comparator | ADC | 5P
[2C 1 'Wire ] 2'wire [12C)
LCD ] Bit-Banged] Project Information

Chip

l External IRQ ] Timers

F'Urt.-’-‘-.] PoitB FPotC l Part D ]

Data Direction  Pullup/Output Y alue

Bt In F| EitD
Bit1 In P Bit 1
BitZ _In P Bit 2
Bit3 In F| Eit3
Bit4 In F| Eit 4
Bit5 In F| Bith
BitE In F| BitE
Bit7 In P Bit 7

|
|
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US&RT | Analog Comparater | ADC | P |
12C Twie | 2wienz) |
LCD ] Bit-Banged ] Froject Information l
Chip Estemal IRQ I Timers I

Patt4 | PotB | Pl FortD |

Data Direction Pullup/0utput ' alue
Bit 0 Cut 0l Eito
Bit1 Out 0 Bit1
Bit2 In T| Bit2
Bit3 In T| Bit3
Bitd In T Bit4
Bit5 In T| Eit5
BitE In Pl BitE
Bit 7 In F| Bit?




5. Tests intermédiaires de
communication
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6. Le programme souhaite

. Variables a déclarer :
Borne de depart Caracteres : var, var1, var2
Entier : tempo

Le Kart2 est-il
Afficher sur le LCD parti ?

(ligne 1) : « Borne de Départ »

tempo =0
var ='2'
vari='2'
var2 = '2'
1
h J Transmettre les informations
var ='S' . A var, var1 et var2 via le module FM RTFQ2
varl ='S' Fin
var2 ='S'

tempo = tempo +1

Attendre 500 us

var="1"'
varl ='1' Afficher sur le LCD
var2 ='1' (ligne 2) : « Epreuve de 50 m DA »

(ligne 3) : « Tempo = »
(ligne 4) : « Var = »




Borne d'arrivée

Afficher surle LCD
(ligne 1) : « Borne de d'Arrivée »

flagli =0
flag2 =0

seconde_k1=99
temps_k1=99

seconde_k2=99
temps_k2=99

seconde_record=99
temps_record=99

meilleur_temps=99
meilleur_seconde=99

var='S'
var1="'s'
var2='S'

Variables a déclarer :
Caractéres : var, vart, var2
Entiers : flag1, flag2,
seconde_k1, seconde_k2,
temps_k1, temps k2,
seconde_record, temps_record
meilleur_temps, temps_record

h J

Stocker dans var, vari, var2 les données
recues sur le module FM RRFQ2

Appui de 3 sec
sur les 2 boutons
Poussoirs ?

Réinitialiser les chronométres :
seconde_k1=99
temps_k1=99
seconde_k2=99
temps_k2=99

var="1'&
varlt ='"1"&
var2="1"?

Départ du chrono 1:
flag1=1

var ="2' &
vari="2'&
var2="2'7?

Départ du chrono 2:
flag2=1
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Kart 1 détecté ?

Arrét du chrono 1:
flag1=0

Kart 2 détecté ?

Arrét du chrono 2:
flag2=0

flag1=0 &

flag2=0 ?

Comparer les deux temps chronométres
(seconde_k1, seconde_k2, temps_k1, temps_k2)

Comparer le meilleur des deux temps au record et
actualiser le record
(meilleur_temps, meilleur_seconde,
temps_record, seconde_record)

Afficher surle LCD
(ligne 2) : « Kart 1 = seconde_k1 'temps_k1 " »
(ligne 3) : « Kart 2 = seconde_k2 'temps_k2 "»

(ligne 4) : « Record = seconde_record 'temps_record "»

14



/. Problemes renconfres
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8. Tests et validation




Conclusions Personnelles
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