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 Cahier des charges

 Fonctions à réaliser par les bornes

 L’étude des capteurs

 Schémas du récepteur et temps de réaction

 Programmation

 Planning  

 Conclusion
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 Détection du kart.

 Détection du faux départ.

 Mise en route du feux de départ. 

 Mise en route du chronomètre

 Arrêt du chronomètre

 Mesure de la vitesse du kart à l ’arrivé.

 Afficher le temps et la vitesse
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Pas de présence de kart
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Simulation d’un départ normal
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Simulation d’un départ normal
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Simulation d’un faux départ
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 Rôle des détecteurs.

 Calcul de la vitesse.

 Affichage des données.
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Simulation d’arrivée
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 Capteurs Infra Rouge :
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 Capteurs laser :
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 Module de programmation :
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 Feux orange clignotant :
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 Feux rouge, Feux orange :

 Feux vert :
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 Fonction chronomètre :
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 Fonction principale « main » première partie :
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 Fonction principale « main » deuxième partie :
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 Applications concrète des notions vue en cours

 Confrontation à des problèmes réels

 Déception de ne pas avoir pu finir le projet

 Remerciement à M. LEQUEU.
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