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Introduction

o Auto-laveuse : machine électrique pour entretien des
sols

o Mesure de la vitesse d’'une auto-
laveuse et de la tension des
batteries

o Affichage des informations




Cahier des charges

Vitesse d’avancement
Température interne

Tensions des batteries _
Etat de charge des batteries I

O O O O

o Alimentation 24 V

o Matériel :
= ATmega8535
= CodeVision AVR
= Afficheur LCD (4 lignes x 16 caracteres)

o Contraintes mécaniques




Analyse fonctionnelle oo
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Analyse technique
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Schéma structurel

(RXD)PDO

FP2/3/4

o

Programmation

CONN_5X2

ils1

ATMEGAL16-P

L 11 | e
31 1 4onp

JP1 " LM2575-5 ,
TN )
L3 vIN [Ty |
INTER 1N60O7 vouT —2 N\L;'Yﬂ
C1 . o
zZ Z SRl 3304H L . ]
LY Y 21
T00uF U1 E T70uF o £
" @ —ITDOnF 4| =
G
| r
H
: 903 ResET g8 (aoc7ypar 335 |
i = (a0c6)Pas [
: (ADCE)PAS |35 3¢
: | (ADCu)Pas (30 5¢
: alls N 12 | xiaL2 (ADC3)PAZ (37
: LI (ADC2)PAZ —g-g
H
H i D ; (ADC1)PAL o
: - (ADCD)PAD
: XTALL
: | (scK)pa7 |8
: a'la (MIs0)PEs |7 |
: I (Mosi)Pas &
: 32 AREF (55)Pa4 S
: (AINL/0CO}PBS |4
: Cc4 (AIND/INT2)PB2
: (r1)pa1
Traitement des Toon (w0
H (Tosc2)pc7
do n nées : (Tosc1)Pes
: (ToijPCs
: (T00)PC4 -
: (TMS)PC3 225 x
: (rckypez 24 -
: (spaypcy 23— S .
22 =]
: (scLyPco
H
E (oc2)Po7 |-2L ¢
: (1cP)PDs 20 5¢
: (ocia)pos 8
: (oc18)Pos |18 3¢
: (nT1)po3 Ly
: (nTo)poz (18 4
H EEEEsEEEEEEEEES
: (TXD)PDL _ﬁ"‘
: L
:
H
H
H
H
H
H
H
H
H
H
H
H
H
b

~ H

FP1

v/




Fonction : Alimenter la carte
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Schéma structurel

a Tension d'entrée : +24V
a Tension de sortfie ;: +5V

QO Regulateur : LM2575-5.0



Fonction : Mesurer la vitesse

QO Capteur ILS (hormalement ouvert) + 4 aimants
Capteur ILS

Contact barvedt

Lames souples
Aimants

Tension Schématisation —
A Mesure de vitesse




Q Interruption externe (INTO)

externe

Voo
ATmega
R, 8535
Capteur ILS
/C J_ Entrée d'inter.
il

C

1

N

Ordinogrammes =

ext int0 _isr

delay _ms(5)

Curseur 2
165.0us

CH2 '\ 3.04v
<10Hz

& Solution anti-rebonds

{ timer0_comp_isr }

>
k4

refresh == 6000 ||
refresh < 0

Tour <- Nb_tour
/ Vitesse <-- Nb_tour * 5 /

Nb_tour <--0
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Fonction : Mesurer la tension des batteries

0 Equilibre des batteries I i

Q Enfrées analogiques (5V maximum)

P Alimentation de la carte




Fonction : Evaluer I’état de charge des
batteries

Q Affichage en pourcentage

Niveau de
charge (%)

A
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Fonction : Mesurer la température

0 Capteur de température : LM75 s~ sl
SCL=— 2 7 A0
0.5.—3 6= Al
o . 7 e GND —] 4 5= A2
Q Liaison série type 12C :

o Une ligne de données (SDA)
o Unsignal d’horloge (SCL)

(Read Only):

D15 | D14 | D13

MSB | Bit7

Bit 6

DO0-D6: Undefined

Temperature Digital Qutput

D7-D15: Temperature Data. One LSB = 0.5°C. Two's

complement format. Binary Hex

+125°C 01111 1010 OFAh

+25°C 00011 0010 032h

Lecture de la température - +0.5°C 0 0000 0001 001h

oC 0 0000 0000 000h

-0.5°C 11111 1111 1FFh

*Fonction de lecture existante -25°C 11100 1110 1CEh

-55°C 11001 0010 192h




Tests et essais




Conclusion

0 Connectigue amovible

QO A ameéliorer :
o Cdblage RS232
o Interrupteur
o Fixation du boitier

o Systeme fonctionnel
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