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Présentation générale



Présentation de l'épreuve

- Epreuve du challenge e-Kart 2009

- Course de vitesse sur 50m départ/arrêté
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- Permet de tester l'accélération des karts électrique

- 1 ou 2 karts au départ



Description de la borne
- borne de départ

- 1 grand afficheur

- 2 feux tricolore

- 4 faisceaux lumineux et 4 capteurs optique
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- 4 faisceaux lumineux et 4 capteurs optique

- 1 batterie Optima

- 1 carte micro-contrôleur avec écran lcd

- carte d'alimentation
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+ 30V



Descriptif du projet
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Descriptif du projet



Cahier des charges
- Chronométrage électrique pour le 50m D/A du challenge e-Kart 2009

- But : programmer Atmega pour mesurer le temps de parcours 

micro
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micro



L'Atmega 8535

- 40 broches (4 ports E/S numérique : A, B, C et D)

- 3 timers (rôle)

- Document constructeur indispensable
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Étude du programme
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Étude du programme



Configuration des ports
� PORTA = 0x00 ; DDRA = 0xFF ; // Commande de 
l'afficheur

� PORTB = 0x00 ; DDRB = 0x1F ; // commande de 
l'afficheurs + boutons poussoirs

PIN PB7 PB6 PB5 PB4 PB3 PB2 PB1 PB0
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� PORTC = 0x00 ; DDRC = 0xFF ; //afficheur 
LCD

� PORTD = 0x00 ; DDRD = 0x80 ; //Réception FM 
+ capteurs bornes

PIN PB7 PB6 PB5 PB4 PB3 PB2 PB1 PB0

Configuratio
n

0 0 0 1 1 1 1 1



Configuration du Timer
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Configuration du Timer
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Configuration du Timer

Registre de contrôle :

TCCR1A = 0x00 ; TCCR1B = 0x00 ;

Compteurs :

TCNT1H = 0x00 ; TCNT1L = 0x00 ;

Registre de capture :
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Registre de capture :

ICR1H = 0x00 ; ICR1L = 0x00 ;

Registre de comparaison :

OCR1AH = 0x4E ; OCR1AL = 0x20 ;

OCR1BH = 0x00 ; OCR1BL = 0x00 ;

Registre de validation :

TIMSK = 0x10;



Programme du chronomètre
interrupt [TIM1_COMPA] void timer1_compa_isr(void)

{ centieme++; //10ms

if(centieme == 10) //100ms = 0,1s

{ dizieme++;

centieme = 0;

if(dizieme == 10) //1s

{ unite++;

dizieme=0;
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dizieme=0;

if(unite > 9) //9s

{ dizaine++;

unite = 0;

if(dizaine == 6) //59s
{

dizaine = 0;
}

}

}

}  

} 



Organigramme 
Programme principal
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Déclaration des boutons de commande et des 
capteurs :

#define Start PINB.5

#define Stop PINB.6

#define Capt1 PIND.3  // capteur 1

#define Capt2 PIND.2  // capteur 2
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Fonction des commandes de l’afficheur :
void afficheur1 ( unsigned char adresse, unsigned 

char car, unsigned char point);

afficheur1(0,dizaine,0);  

afficheur1(1,unite,1);

afficheur1(2,dizieme,0);

afficheur1(3,centieme,0);



Programme principal
Déclanchement du Timer :

TCCR1B = 0x0A;

Remise à zéro du compteur :

TCCR1B = 0x00;

TCNT1H = 0x00; 
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TCNT1H = 0x00; 

TCNT1L = 0x00;

Remise à zéro de l’afficheur :

dizaine = 0;

unite = 0;

dizieme = 0;

centieme = 0;



Affichage sur l’écran LCD :
sprintf(phrase,"%d %d %d %d     " , 
dizaine,unite,dizieme,centieme);
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lcd_gotoxy(1,1);

lcd_puts(phrase); 



Planning
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Conclusion

- Projet fonctionnant en partie

- Perte de temps (pannes électriques, cartes à refaire)

- Problèmes de liaison entre les 2 bornes
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- Etude de la documentation constructeur 
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