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Hde-dup rogramme

g, Presentatlon de I epreuve

Bibliographie

- Epreuve du challenge e-Kart 2009
- Course de vitesse sur 50m départ/arréte
- Permet de tester I'accélération des karts électrique

- 1 ou 2 karts au départ
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Conclusion

Bibliographie

Hae-au programme

Description de |la borne

- borne de départ

- 1 grand afficheur

- 2 feux tricolore

- 4 faisceaux lumineux et 4 capteurs optique

- 1 batterie Optima J0/P|T] 1 M/A]

BATTERIES

THE ULTiMATE POWER SOURCE™

- 1 carte micro-controleur avec écran lcd

- carte d'alimentation
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Hde-dup rogramme

V. Planmng
Conclusion

Bibliographie

Kart 1

+15V

Signalisations

+15V

Signalisations

Configurations

+5V

Description de la borne

+5V

Communications

+13V




Descriptif du projet
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V. Planning
Conclusion

Bibliographie

Cahier

- Chronométrage électrique pour le 50m D/A du challenge e-Kart 2009

s charges

- But : programmer Atmega pour mesurer le temps de parcours

Il n'v a pas de kart au depart

Le feu de signalisation est en
position fixe orange.

Le kart est en position correct
de depart.

Le feu de signalisation clignote
en vert

Recepteur Recepteur
(1) (2) il ) (2)
Cas N°1: Cas N°2: Cas N° 3 :

Le kart est en position de faux
depart.

Le feu de signalisation clignote
en rouge.




prade-au programme
V. Planning

rll.clusiOIlll. I—|At m ega 8 5 3 ImEl

- 40 broches (4 ports E/S numérique : A, B, C et D)
- 3 timers (rdle)

- Document constructeur indispensable




Etude du programme
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ftde-duprogramme

jIV Plannlng

Conflguratlon des ports

Bibliographie

» PORTA = 0Ox00 ; DDRA = OXFF ; // commande

1"afficheur

» PORTB = 0Ox00 ; DDRB = OxX1F ; // commande

1'afficheurs + boutons poussoirs

N 3 I S

Configuratio
0
n

> PORTC = 0x00 ; DDRC
LCD

» PORTD = Ox00 ; DDRD

+ capteurs bornes

OXFF ; //afficheur

0x80 s, //Réception

de

de

FM
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ftde-du rogramme

sk Conflguratlon du Timer

Bibliographie
Bit 7 5 4 3 2
S2F (S4F) P/
ReacVWrite HAWY R RAY RAY 2 H RAY
Imitial Valus Q i 0 0 H i Q
COM1X1 COMIXO Description
i 0 TimerCountar! disconnected from output pin GC1X
i 1 Teggla the OC1X output line.
1 0 Clear the OC1X autput line (to zaro).
1 1 Set the OC1X cutput line (to cne).
Mota: X =AarB.
PWM11 PWII10 Description
¥ 0 PWM cperation of Timer/Countar! iz disabled
¥ 1 TimarCourter is an S-hit FYWA
1 0 TimaerCaunter! is a B-bit PWM

TimarCourter! is a 10-bit FWh
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meadeau rogramme

' Planmng C f d T
Conclusion On IguratIOn U “IIer
Bibliographie
Bit 2 1 0
$2E (84) —— CS10_] TccRiB
Read/Write R'W R/W
Initial Value 0 0 0 0 0 0 0 0
CS12 CS11 CS10 Description
0 0 0 Stop, the Timer/Counter1 is stopped.
0 0 1 CK
0 1 0 CK/8
0 1 1 CK/64
1 0 0 CK/256
1 0 1 CK/1024
1 1 0 External Pin T1, falling edge

External Pin T1, rising edge
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Fprojet

oA s

Registre de contréle :

TCCR1A = 0x00 ; TCCR1B = 0x00 ;
Compteurs :

TCNT1H = Ox00 ; TCNTIL = 0x00
Registre de capture :

ICRIH = O0x00 ; 1ICR1L = 0Ox00 ;
Registre de comparaison :

OCR1AH = OX4E ; OCR1AL = 0x20 ;
OCR1BH = 0Ox00 ; OCR1BL = 0Ox00 ;
Registre de validation :

TIMSK = 0x10;
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® 524

- et : N—
“interrupt [TIM1_COMPA] void timerl _compa_isr(void)

{ centieme++; //10ms
if(centieme ==10) //100ms =0,1s
{ dizieme++;

centieme =0;
if(dizieme == 10) //1s
{ unite++;
dizieme=0;
if(unite >9) //9s
{ dizaine++;
unite = 0;

if(dizaine == 6) //59s
{
dizaine = 0;




Df"“b"t ) Organigramme

Initialisations Programme prlnC|paI
1

- Fm

Orange < 1
Captl=1?
VertChg < 1
Orange «<— 0
|
VertClig «— 0

RougeChg «— 1

Attendre 30 =

Aftendre 2 =

Afficher 00.00

P

I

)

Orange < 0
Rouge <1

Afttendre 2 =

Fouge — 0
Orange — 1

Aftendre 2 &

Orange <— 0O
Vet — 1

e

Timnerl < 1

>

Afhcher clwonometre

Thnerl < 0
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fde-duprogramme

V. Planning

condusion,. D€claration des boutons de commande et des
Bibliographie ¢ apteurs :

#define Start PINB.5

#define Stop PINB.6
#define Captl PIND.3 // capteur 1
#define Capt2 PIND.2 // capteur 2

Fonction des commandes de l'afficheur :

void afficheurl ( unsigned char adresse, unsigned
char car, unsigned char point);

afficheurl(0,dizaine,0);
afficheurl(l,unite,l);
afficheurl(2,dizieme,0);
afficheurl(3,centieme,0);
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fde-duprogramme

V. Planning

condusion D€clanchement du Timer :
Bibliographie TCCR]_B = OXOA ;

Remise a zéro du compteur :
TCCR1B = 0x00;
TCNT1H = 0x00;
TCNT1L = 0x00;

Remise a zéro de l'afficheur :

dizaine = 0O;
unite = 0;

dizieme = 0O

centieme =
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Conclusion

Bibliographie

Affichage sur I'écran LCD :

sprintf(phrase, "%d %d %d %d
dizaine,unite,dizieme,centieme);

lcd_gotoxy(1,1);
lTcd_puts(phrase);
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Conclus
Bibliogr:

PV Planning

Seéances

10

11

12

N© de semaine

08 | 11 | 11 | 12

12

13

13

Choix et déecouverte du
projet

Redaction du cahier des
charges

Etude de I' ATmega 8535

Etude des signaux de
reception

Programmation

Test

Redaction du dossier

Planning previsionnel

- Plannmg reel

- Sceances personnelles

—v




Conclusion

- Projet fonctionnant en partie
- Perte de temps (pannes électriques, cartes a refaire)
- Problemes de liaison entre les 2 bornes

- Etude de la documentation constructeur
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