Projet tutore

Projet Afficheur Atmega 8535 pour

voiturette eléctrique




Introduction

® Realisation d'un projet en binome
® Projet destiné a une voiturette electrique

® Affichage de plusieurs fonctions
© BOOST
© \/itesse
© Temperature
© Batterie
© Pedale d'acceleration
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1 - Cahier des charges
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.2 - Schemas fonctionnels

® 1.3 - Contraintes

® 1.4 - Alimentation

@ 1.5 - Materiels utilises
® 1.6 - CoUt



1.1 - Présentation géenérale

® Destiné a une voiturette electrique
® Affichage de plusieurs fonctions
® Fonction BOOST



1.2 - Schémas fonctionnels

Affichage et gestion de
différents parametres:
- vitesse
- température

. " Etat de charge de la

| batterie
- Gestion pédal e accélération
- Fonction BOOST

Alimentation 24%

EBatterie

Afficher Variateur

E ﬂ't r'Ilr' I:I::::.
1L‘:-p EOOST |:'l

micrgprocessenr

Accélératenr




1.3 — Contraintes

®Fonction BOOST limitee
®Contrainte de volume et de dimension




1.4 - Alimentation

® Alimentation 24 Volts
© 2 batteries 12 Volts

® Regulateur 24 Volts (LM2575-ADJ)

FEEDBACK
7V = 40V(60V) + LM2575/

UNREGULATED LM2575HY +5V

DC INPUT -5.0 QUTPUT REGULATED
QUTPUT

Cour 1A Load




1.5 — Matériels utilisés

(@Microprocesseur Atmega 8535 (M Afficheur LCD 16 caracteres/4 lignes
(Farnell)

[C] emib=dik.de




1.5 — Matériels utilisés

@ Bouton poussoir : @ Thermistance CTN 10KOhms
EPCOS :




1.5 — Matériels utilisés

® Capteur ILS de proximite :




1.6 - Cout

Budget du projet :

r = BCE ECB EZB EKT EKP 2004
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2-Les fonctions réalisées

® 2.1 - Mesure de vitesse

@ 2.2 - Fonction BOOST

® 2.3 - Pedale d'acceleration

® 2.4 - Efat de charge de la batterie
® 2.5 - Mesure de temperature



2.1 - Mesure de vitesse

® Detecteur de proximite de type ILS ( interrupteur a
lame souple )




2.1 - Mesure de vitesse

® Principe
® Schéema :

K = 4, 7 KOhms

=~ microcontroleur




2.2 — Fonction BOOST

® Bouton APEM S :




2.2 — Fonction BOOST

® Principe
® Schéema :

® =4,7 KOhms

| variateur




2.3 - Pédale d'accélération

® Principe ® Calcul de la resistance :
® Schéma: © Pont diviseur de tension

v microcontroleur




2.4 — Etat de charge de la batterie

® Caracteristiques des ® Calcul de R8:
batteries © Pont diviseur de tension

® Taux de charge
® Schema :




2.5 — Mesure de température

® Thermistance CTN 10KOhms EPCOS




2.5 — Mesure de température

® Principe ® Calcul de R :
® Schéma: © Pont diviseur de tension

IﬂiCI’OpI’DCESSEUI’
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3 — Réalisation pratique de la carte

® 3.1 — Choix des dimensions et de I'implantation de la
carte

® 3.2 — Choix du double face

® 3.3 — Choix du microprocesseur

® 3.4 — Choix de l'afficheur

® 3.5 — Choix de I'implantation des composants
® 3.6 — Realisation du typon




3.1 - Choix des dimensions et de
I'implantation de la carte

® Schema de l'implantation :

Implantation de la carte




3.2 - Choix du double face

@ Face visible par I'utilisateur ® Face des composants




3.3 — Choix du microprocesseur

® Schéma :

Etat de charge dela .
battene E——
Pédale accélération [ =
BOOST > Microprocesseur :: \ AFFICHEUR

Atmega 8535
Capteur température T =

Capteur temp erature e ———— _
2éme solution (12C) : Gestion pédale
"'-.:_ Pl B . (e h

/" d'accélérateur

Capteur de vitesse o =
Programmation o T




3.4 - Choix de I'afficheur

® Fonctionnalitees
® Cout




3.5 - Choix de I'emplacement des
composants

® Bouton BOOST
® Quartz
® Borniers de connexion pour les differentes fonctions



3.6 — Réalisation du typon

® Schéema orcad
® Schema layout



Schéma orcad
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4 - Tests

‘ests au niveau de l'alimentation
'ests de programmation

'ests de l'afficheur



4.1 — Tests au niveau de l'alimentation

Ch1 Moyenne

g4 Chz Fréquence
1 52.97kHz

] Céhz +Rapp. cycl

Clﬂ 1 IZII‘J"I»" | 5 lf]l‘.]"v" P-.l-l UI'J}..IS A| ChE s 1 20 "v"|
1+ 59.44005 16:50:21

27 Nov 2007




4.2 — Tests de programmation

r ™ F ™
£ CodeWizardAVR - untitled.cwp E| £} CodeWizardAVR - untitled.cwp E|
File Help Fil= Help

|12C | 1wie | 2wiepnzo) | USART | Analog Comparatar | &DC | P |
LCD ] Bit-B anged ] FProject Informatiorn ] [2C ] 1 wire ] 2 Wwire [12C] ]
HSAaRT ] Analog Caomparatar ] a0C ] SPI ] Chip ] Portz ] E=ternal IR ] Timners ]
Chip l Forts ] E=ternal IR ] Timners ] LCD l Bit-B anged ] Froject Infarmation ]

Chip: | ATmega8535  « | LCD Port: -

Clock: [16000000 %]

Charz./Line: |16 =

PORT Bit 0-RS [LCD Pin 4]
PORT Bit1-RD [LCD Pin 5]
| Check Beset Source PORT Bit 2 - EM [LCD Pin B]
e PORT Bit 3 - Free _

d FPe PORT Eit 4 - DE4 [LCD Pin 11)
PORT Bit 5 - DES [LCD Pin 12]
PORT BEit & - DEE [LCD Pin 13
PORT Bit 7 - DE7 [LCD Pin 14]

|.-'l'-.|:||:|li|:ati|:|r'|




4.2 — Tests de programmation

A4 LCD module dnitialization
Ted_init{la);

S oswitch to writing in Display Ram %/
lcd_gotowyl, 0); _
lcd_putst( Carvalho Pedro & Lauzun Nicolas grp Ql");

while (1)
I

L
/7 Place your code here
U=read_adc(l);




4.2 — Tests de programmation

® Carte de programmation :




4.3 — Tests affichage

-

"%.-..‘-."'."' -
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5 — Problemes rencontrés au cours de la
conception de la carte et les solutions
proposées

® Bornier 4 broches
® Bouton BOOST

® Schema ORCAD

® Diodes de securites
® Solution finale



Conclusion

® Apports de connaissances dans differents domaines
techniques

® Apercu de notre futur metier de technicien superieur
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