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Régulation du courant
moteur du Kart
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But du projet.
Cahier des charges.

Offset et réglage de la pédale de |I'accélérateur.
Identification du moteur.

- Objectif e’r mise en place la programma‘non




proj

Réguler le courant moteur du karting

Capteur de courant :
> Tension de sortie : -4V <Vs< +4V,.
> |l faut adapter cette tension a celle du
microcontroleur ( 0/+5V).

Microcontroleur :




Cahier des charges
Diagramme sagittale

MNicrocontroleur

Fegulation
du courant
motenr




Cahier des charges

Synoptique de la régulation du courant
moteur

NUMERIGUE : microcontrdleur ATmega58535

Montage Canteur d
d'adaptation apleur [tE
de tension couran
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Partie Electronic




La péedale du Kart @))
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La pédale est reliée a une résistance variable de
5k(2
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Partie El
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Le capteur de
courant

ue/Automatique.
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montage d'adaptation de tension
OFFSET +Abaisseur de tension.

A4 Commateur Abalsser

Ajout d'une
fension de 4y

|a tensian




Le capteur de courant
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Schéma final :
pédale + montage
éléctronique
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Aspect automatique d
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Aspect automatique
Pour identifier le systeme on a plusieurs méthodes d'identification:
Broida
Strejc
Zeigler & Nichols

A partir du relevé de la sortie du systeme soumit a un échelon de tension:

4-_;E:H 2 Fréquence
i 2.941kHz

1.36 V

B 23 Mar 2007
i[19.8 17:55:11
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Programmation. “

programmation |

[ - Objectif et mise en place la




Objectif de la programmation

~ Commander le hacheur

Envoyer un signal Va en créneau positif avec une
fréquence et un rapport cyclique notee a.
Comparaison entre 2 tensions : V¢ et Vse
Traitement de 1'écart € : action P, PI, PD ou PID

Grandeur numeérigque ¢
ecart entre les tensions Ve et Vse

Action PID

Action PD i
mixte

Grandeur Va




Programmation.




Earre de taches du logiciel

lcone
$¥ CodeWizardAYR - untitied.cwp p.o CodeVWizardAWVR
File Help
US&RT ] Spalog I:-:nmparatnr] aDC ': drfdh 1 Farametre du AN
12C | 1wie | 2wiepzg) |
LCD it-B anged 1 Froject Information 1 :
_________ C hu:ui Porre sternal IRE ] T j Timers 4 CpdevwszardAY R - untitled.cwp
_ Fl= H=p
Chip: | ATmega8535 d Oy o
Clock: 16000000  %4] MH=z |é-::ran L CD (= Zpan
b 5avs
' e = R

| Check Bezet Source
Frogram Type:
j.-'l‘-.pplin:aticun Lj

4 Trog am Previcws
asreraks, Savs and C-ik

Zxik

| heck [Meast Gacirce

Frogrorm | wpos

| SR
e [120]

rrrnm b

| resrs

].-'"-up- picatian

Yisualisation des
lignes de codes




B \ncrique (CAN)

- Le Convertisseur Analogique

H‘M‘J
m/




Tension de consige Vc
Tension de mesure Vm

- Une seule tension
Stratégie n°1 : utiliser un ancien programm
'voltemetre.c
Affichage sur écran LC
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“ﬁ‘m‘ g :aratlon des variables*/




Programmation. @)

interrupt|ADC _INT]void
adc _isr(void)

d

led gotoxy(0,0);
lcd putsf(" Tension1 "

tension=ADCW;




Programmation.
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SFIOR=0x00;
// ADC initialization

// ADC Clock frequency:
1000,000 kHz



Définition de la fonction

unsigned int read_adc(unsigned char adc_input)
"
ADMUX=adc_input|ADC_VREF_TYPE:
// Start the AD conversion
ADCSRA|=0x40; //autorisation de la conversation
// Wait for the AD conversion to complete
((ADCSRA & 0x10)==0);




Farametre
n® de l'entree du CAMN

~ Corwertion
"~ hon terming ?

o ertion

Waleur de retour
valeur numerigue
de latension
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Variables a declarees |

int tension;

int tensionz;
Initialisation unsigned char tampon [20];
unsigned char tampon1 [20];

des entréeafsorties

Ituitialisati on

chy C AN

[tutialisation
delécran LD

Affichage de
la legende
[
tension? =-read adec{¥4
tereiond=-read ade()id
[
Création des
chaines de caractéres
[

Affichage des
valeurs numeriques
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tif : effectuer des opérations & un interval réguli
Utilisation du TIMER O
Configuration du TIMER O

I codewizaranvr - untitled.cwp x

File Help
SART 1 Snalog Comparator 1 A0 ] SPI ]
|20 | twire | 2wieflzg) |
LCD 1 Bit-Banged 1 Froject Infarmation 1
Chip ] Ports ] External IRG Timers
Timer O 1 Timer 1 ] Timer 2 ] Wwiatchdog 1
Clock Source: 5 wetem Clock
Clock Walue:
e interruptions

Output;

Compare:




Mise en place d'une routine d'interruption

/ Principe des interruptions = principe d'échantillonnage

mJﬂ.h jnal dhorloge du TIMER 0

neruption  Interruption  [nteruption  NEBITURION  Interryuption  INterruption
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Mise en place d'une routine d'interruption

Test n°1 : mis a 1 et O alternativement du PIN O du
PORTD

el Exec. | Fﬁ 'Deéeclenché

‘Ch1 Fréquence

i-Ch2 Fréquence
' 7.809kHz

1 Ch2 +Largeur
117.4ns
Faible
résolution

@EE 2.00 v M[40.0Ms| A Chl -+  1.64 v

Chi| 2.00V

16 Mar 2007
13:56:09




Mise en place d'une routine d'interruption

Test n°2 : Convertion insérée dans la routine
EkERECIFﬁ __:__I_Det;lghche

‘Ch1 Fréquence
' 3.907kHz

U2 Fréguence
' 7.815kHz

Ch2 +Largeur
34.16s

2.00v  M40.0us| A Chl £ 1.64V

chil 2.00V

16
13:
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Programmation.

sugnal de commande Va
‘“’U1'|I|sa1'|on d'un nouveau TIMER : TIMER 1
Configuration : Code Wizard

OCR1AL=0x40; // regi ermet de changer a
OCR1BH=0x00;
OCR1BL=0x00;



Programmation. e &)

fement des tensions converties:
on note ec |'écart corrigé entre Vc et Vm
ec= Va

n°1 : correction a action P : Kr=2
randeur numérique ntrée dans le r



Programmation. @)
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Nouvel

Routine d'affichage s
LCD effectuée dans la
boucle infinie

VAlpha=25
if (VAlpha>=0 && VAlpha<=
{OCR1AL=VAlpha:}
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Wio=-read adc(1)/4

VimrE-read _adciBrd

Epsilon=c-vim

YWaAlpha=GAIMNERsSilon

Walpha

Walpha ==0

YAlpha ==0 &&
WAIpha ==255
I

WAlpha ==255

WAlpha=0

DCR1AL=YAIRhE

YWAlpha=2959
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Programmation.




Relation PC-Moteur

Test n°1 : Synoptique du test

Hacheur




Relation PC-Moteur

ot ] o o e

1.00 V. 27500y |zl 1oops| Al Ch1l & 1.68 V
ik 2.00V 23 Mar 2007
W+~ [310.000Ms 16:35:27
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