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Objectif:

Notre objectif est donc de concevoir |la partie commande de moteur d
moteur utilisé est une machine a courant continu alimenté sous 48V et de pu



La commande de notre systéme est |
d ’accélérateur

Explication du fonctionnement d ’un hache

type BUCK
Schéma:
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e hacheur fournie une tension moyenne variable V.



FONCTIONNEMENT:
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: schéma équivalent du hacheur de 0 a aT

Pinterrupteur K1 étant fermé, le moteur a donc a ses
urant augmente dans I’inductance, le moteur est

Phase deaTaT :

ure :schéma équivalent du hacheur de aT aT

e phase que le moteur est en roue libre avec
diminue.



Schéma fonctionnel de niv
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Fonctionnement

Notre systéme se décompose en 5

un comparateur Vmoteur/Vaccélération,

. un correcteur PI (Proportionnel d’Intégral),

un limiteur de tension (LT),
un oscillateur,

parateur Vo/Vtriangle.



Planning du pré projet
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Planning prévisionnel




