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Cahier des charges

Projet : variateur pour Moteur a Courant Continu

On veut a partir d'une pédale d'accélération, réaliser tout le systéme qui permet de
faire varier la vitesse du moteur, en marche avant et en marche arriére. Pour cela on a choisi
une solution numérique, c'est a dire avec un micro-contréleur a programmer qui géra le
hacheur 4 quadrants.

- La tension d'entrée varie de 20V a 30V.
- Le courant maximum dans le moteur est de 100A.
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