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ahier des charges ‘

Contraintes |

— Afficheur a l'avant et carte a l'arriere du vehicule.
— Utilisation de I'afficheur 4 lignes de 16 caracteres.
— Ultilisation de la carte d'acquisition fournie.

— Budget inférieur a 100 euro.
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Semaines
Taches

Rédaction cahier des charges

Finalisation de la carte

Programmation des
entrées/sorties

Programmation de la mesure
de température

Programmation de la mesure
des tensions batteries

Programmation de la mesure
des tensions moteurs

Programmation du menu

Programmation de la mesure
des courants

Programmation de la mesure
de la vitesse

Programmation de I'envoi des
données par liaison serne

Installation sur le Squart

Soutenance

Rédaction du rapport

[ |Planning prévisionnel

[ [Vacances

[ |Planning réel
I Greves
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< Mesure température >

temp <= Im75_temperature

_10(1)

signe == "+'

signe <="'

temp <= -te

mp

=~
—

tampon <= "Temp. = signe temp/10 temp% 10 °C

* Acquisition de la
valeur de la
température

« Détermination du
signe

* Mise en forme
pour affichage




Afficheur squart

Mesure Température
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Mesure tension batterie
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Mesure tension moteur
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Mesure cou rant moteur
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Choix du menu
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Mesure Tempeérature

DDC> Mesure Tensions Batteries
Mesure Tensions Moteurs
Mesure Courants Moteurs
Choix du menu
Affichage du menu souhaité
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< Mesure tension batterie )

W

| == read_adc(x)

Pour batterie 12V, x=7
Pour batterie 24V, x =6
Pour batterie 36V, x=5
Pour batterie 48V, x =4

Pour batterie 12V, y = 582
Pour batterie 24V, y = 304

Pour batterie 36V, y =212

Pour batterie 48V, y = 169

Pour batterie 12V, "2"
Pour batterie 24V, "Z"

bat"z" == batterie "2" =i

W

Fin

Pour batterie 36V, "2"
Pour batterie 48V, "2"

N R

* Acquisition de la
valeur de la
tension batterie

« Conversion pour
obtenir la tension
reelle

* Mise en forme
pour affichage




Afficheur squart ‘

S Mesure Tempeérature

I Mesure Tensions Batteries
eammsense | 115 > Mesure Tensions Moteurs

Y Mesure Courants Moteurs
s Choix du menu

) Affichage du menu souhaité

Mesure cou rant moteur
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< Mesure tension moteur >

W

Pour moteur 1, x =3
Pour moteur 2, x = 2

I == read_adc(x)

W

I <= (i*10)/169
b
7 s e e Mt Pour moteur 1, "z" =
ot ==lhdleng o=l Pour moteur 2, "z" =
W
Fin

* Acquisition de la
valeur de la
tension moteur

« Conversion pour
obtenir la tension
reelle

1

2+ Mise en forme
pour affichage
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< Mesure tension moteur > o ACqUISItlon de |a

{ 3 valeur du courant
<= read_adc() rurmtcn2 <=1 noteur
{ B « Conversion pour
<= (y)°20143 rurmerzy-s0  Obtenir l'intensité
| reelle
enmarz <=camorz =i 4 porere 222 ¢ Mise en forme
| pour affichage
Fin
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P Mesure Température

I Mesure Tensions Batteries
Mesure tension batterie Mesure Tensions Moteurs

Y Mesure Courants Moteurs
T —— Md> Choix du menu
— Affichage du menu souhaité
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* Siappui surle
bouton :
Incrementation
variable ecran

e Siecran>3:
ecran=0

 Méme principe en
décrémentation
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< Affichage du menu souhaité > ‘

 Ecran 0 — Tempeérature

« Ecran 1 — Tensions batteries
 Ecran 2 — Tensions moteurs
 Ecran 3 — Courants moteurs

lcd gotoxy(0,0)

W

lcd_puts{tampon) tampon = valeur de la température




!resenlallon !U programme

Parties a finir |

— Liaison série sans fil
— Mesure de la vitesse
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